
第 4 届无人飞行器自主控制前沿论坛在天津成功举办 

2019 年 11 月 15-17 日，第 4 届无人飞行器系统自主控制前沿论坛于

在天津市中国民航大学举行，本次论坛是继 2016 年 9 月、2017 年 11 月和

2018 年 11 月分别在北京、西安和南京举办前沿论坛后的第 4 次学术交流。

本次论坛由中国航空学会制导、导航与控制分会（TCGNC）、中国自动化学

会无人飞行器自主控制专业委员会（TCUASAC）和中国自动化学会控制理论

专业委员会（TCCT）共同主办，中国民航大学和天津大学共同承办。旨在

为无人飞行器系统自主控制领域的国内专家、学者提供一个高端学术交流

平台，展示前沿理论、关键技术和型号应用成果。 

论坛开幕式由中国民航大学电子信息与自动化学院副院长高庆吉教

授主持。中国民航大学校长董健康教授首先致欢迎词，董校长代表全校师

生员工对各位专家学者的到来表示热烈欢迎，向到会专家长期以来对中航

大的关心、支持和帮助表示衷心的感谢，并向无人飞行器领域专家学者发

出了推进无人飞行器技术创新发展的合作邀请；随后，中国航空学会组织

人事部周竞赛部长、中国自动化学会控制理论专业委员会主任洪奕光研究

员、中国航空学会制导、导航与控制分会主任王英勋教授分别致辞。 

  

  



 

本次前沿论坛邀请了八位来自不同单位的知名专家学者做了精彩报

告，他们是中国工程院院士、航空工业沈阳飞机设计研究所李明研究员，

国家杰青、中科院数学与系统科学研究院洪奕光研究员，长江学者特聘教

授、国务院学位委员会学科评议组成员、北京航空航天大学任章教授，国

际宇航科学院院士、中国运载火箭技术研究院总设计师宋征宇研究员，空

军研究院吴利荣主任，航空工业西安飞行自动控制研究所副总师朱雪耀研

究员，教育部重大专项专家组副组长、国家 863 项目评审专家、天津大学

宗群教授，以及中组部“万人计划”科技领军创新人才、中国民航大学空

管学院院长赵嶷飞教授，分别从不同角度介绍了无人飞行器系统自主控制

的前沿技术和挑战性问题。与会代表针对特邀报告内容，并结合当前无人

飞行器系统自主控制领域存在的主要问题，与报告专家进行了热烈的互动

交流和讨论。 

 



   

  

  



  

本次交流增加了专家论坛环节，由王英勋教授主持，主要针对无人飞

行器自主能力及其评估方法等主题，邀请大会报告人和与会代表进行了热

烈的讨论。 

 

11 月 15 日晚，论坛召开前举办了中国自动化学会无人飞行器自主控

制专业委员会 2019 年度工作会议。会议由专委会主任段海滨教授做了过去

一年工作进展和未来一年发展规划介绍。在专委会委员民主提名的基础上，

通过现场答辩和投票，选举产生了 13 名来自国内高校、工业部门等领域的

新委员，为专委会补充了无人飞行器自主控制领域的新生力量。 



 

与会嘉宾代表均表示受益匪浅，收获颇多，对当前无人飞行器自主控

制的国家需求、关键技术、发展趋势有了更加清晰、深入的了解。论坛得

到了与会嘉宾代表的热烈响应，取得圆满成功。 


