
2018年第四届TCCT非连续控制学组论坛在大连举办 

 

2018年11月17-19日，由中国自动化学会控制理论专业委员会(TCCT)非连续

控制学组、江苏省自动化学会主办，大连海事大学船舶电气工程学院承办的第四

届TCCT非连续控制学组论坛在大连海事大学召开。 

 

 

 

 

 

 

 

 

本次论坛旨在就非连续控制理论与应用等主题进行研讨与交流，展示非连续

控制理论领域的最新研究成果。TCCT主任洪奕光研究员，TCCT委员郭戈教授、

侯忠生教授、李世华教授、孙希明教授，以及二百余名来自各高校的教师、研究

生参加了论坛。 

开幕式于11月18日举行，由大连海事大学船舶电气与工程学院于双和教授主

持，大连海事大学副校长王小勇教授、TCCT主任洪奕光研究员、TCCT非连续控

制学组主任李世华教授先后致辞。 

随后，论坛由大连海事大学于双和教授主持，中国科学院数学与系统科学研

究院洪奕光研究员、北京交通大学侯忠生教授、上海理工大学王朝立教授、大连

海事大学于双和教授、东南大学李世华教授、东南大学虞文武教授、南京师范大

学朱建栋教授、江苏大学丁世宏教授、哈尔滨工业大学刘明教授、东南大学杨俊

教授、山东师范大学李晓迪教授、合肥工业大学王海教授、哈尔滨工业大学侯明

哲副教授、合肥工业大学都海波副教授、大连海事大学王宁教授、南京农业大学

林相泽教授、南京信息工程大学郑柏超副教授作学术报告。报告涵盖非连续控制

领域的多个方面，包括分布式非光滑优化分析和设计、无模型自适应控制、机电

系统非线性控制、高阶滑模控制、飞行器鲁棒控制及水面航行器感知与控制等。



现场听众与各位报告专家进行了热烈地交流与讨论。 

此次研讨会，为国内学者展示非连续控制领域最新研究进展、汲取最新学术

思想提供了平台，对扩大非连续控制的学术影响力起到了积极的推动作用。 

 

 

 

 

 

 

 

 

洪奕光主任致辞 

 

 

 

 

 

 

 

李世华主任工作报告 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

洪奕光研究员特邀报告 

 

 

 

 

 

 

 

侯忠生教授特邀报告 

 

 

 

 

 

 

 

王朝立教授报告 

 



 

 

 

 

 

 

 

于双和教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

李世华教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

虞文武教授报告 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

朱建栋教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

丁世宏教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

刘明教授报告 



 

 

 

 

 

 

 

 

杨俊教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

李晓迪教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

王海教授报告 



 

 

 

 

 

 

 

侯明哲副教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

都海波副教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

王宁教授报告 

 



 

 

 

 

 

 

 

林相泽教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

  郑柏超副教授报告 

 

 

 

 

 

 

 

 

参会人员合影 


